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H
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H
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#&同样注意到系统"

%
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"
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#处的微分矩阵为
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H
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"
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先将系统"

%!

#改写为

H

+

#

bH

#

(

-

%

"

S%

#

mH

#

-

!

"

S%
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/
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"
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!

讨
!

论

文献(

%

)研究了平面上由两个齐次多项式的和

所定义的微分系统单值性问题%并对一类比较特殊

的系统类给出了其孤立奇点是单值的一个充分必要

条件&笔者对更广泛的一类系统给出了其孤立奇点

是单值的一个充分必要条件%并用一个实例来检验

所讨论的系统类的确推广了文献(

%

)中所讨论的系

统类%从而所得到的结果本质上推广了文献(

%

)中的

相应结果&然而%笔者所讨论的系统类还具有较强

的特殊性%对于一般的系统类情形将是今后继续研

究的课题&
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